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Résumé:

Ce mémoire a pour objectif 1’é¢tude par simulation de la commande floue
optimisée d’une machine synchrone a aimant permanant (MSAP). Apres avoir
présent¢ un état de D'art sur les éoliennes, les différentes structures
d’alimentation et le type de génératrices utilisées, nous avons opté pour la
machine synchrone a aimant permanant a une alimentation constituée par deux
convertisseurs statiques triphasés a MLI vectorielle. La modélisation dans le
repere de Park de cette génératrice a été présentée, ainsi que sa commande
vectorielle. Ensuite, afin d’assurer la poursuite en temps réel du point de
fonctionnement optimal et d’avoir une production maximale de la puissance
¢électrique pour différentes vitesses du vent, nous avons utilis€ un régulateur de
vitesse PI classique en premier lieu, puis un régulateur PI flou, dans le but
d’augmenter ce degré d’efficacité et d’améliorer les performances de notre
systeme.
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