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NOTATION

J¢ : Le moment d’inertie de la turbine ;

Jg : Le moment d’inertie du générateur ;

f, : Le coefficient d0 aux frottements visqueux du générateur ;
C; : Le couple mécanique sur 1’axe de la turbine ;

Cy: Le couple mécanique sur I’ Arbre du générateur ;

Qec: La vitesse de rotation du générateur ;

Q, : La vitesse de rotation de la turbine ;

A : La vitesse spécifique donné par A = Qf/—'R

V : La vitesse du vent .

p : La masse volumique de I’air (p=1.225 Kg/m3)

R:Le rayon de I’aérogénérateur ou la longueur d’une pale.

C, . Le coefficient qui caractérise le rendement aérodynamique de la turbine.
G : Le rapport du multiplicateur de vitesse.

Qg La vitesse de rotation du générateur (axe rapide).

g : Le glissement

wg; . La vitesse angulaire de glissement.
ws : Vitesse Angulaire
w, : Le rotor tourne avec la vitesse
C.m: Le couple électromagnétique ;
C, : Le couple résistant ;
f : Le coefficient de frottement visqueux de la GADA.
j i L’inertie des parties tournantes ;
Q : La vitesse de rotation de 1’axe de la GADA.
fr: Fréquence des grandeurs rotorique
fs: Fréquence des grandeurs statorique
w,: Pulsations des grandeurs électriques rotoriques.
ws: Pulsations des grandeurs électriques statoriques.
d, q: Indice des composantes orthogonales directs et en quadrature
[Rs]: Matrice résistance statorique.
l]: Inductance propre d’une phase statorique.

[

[1,]: Inductance propre d’une phase rotorique ;
[M,]: Inductance mutuelle entre phases statoriques ;
[

M..]: Inductance mutuelle entre phase rotorigues.




D) Vecteur flux total statorique.

Vane(s): Vecteur tension statorique applique aux trois phases.

lane(s) -Vecteur courant traversant les enroulements statorique.

®sq » Psa:Les flux statoriques direct et en quadrature

®rq » Pra - Les flux rotoriques direct et en quadrature

Cr et Cy . Le couple éolien et le couple électromagneétique.

Jr et J4 ‘L’inertie de la turbine et celle du générateur.

fr et fy: Le coefficient des frottements visqueux de la turbine et celui du générateur
Ps : Puissance active statorique

P, : Puissance active rotorique

| Courant fourni par la machine et modulé par le convertisseur coté rotor

m-mac

| Courant modulé par le convertisseur coté réseau

m-res

. : Courant capacitif a injecter dans le condensateur
U : La tension du bus continu
C : Capacité totale du condensateur

R, : Résistance du filtre
L, : Inductance du filtre

V.

sabc

Tensions aux phases a, b et ¢ du stator

Vv

rabc

Tensions aux phases A, B et C du rotor

I Courants aux enroulements a, b et ¢ du stator

sabc

[ Courants aux enroulements A, B et C du rotor

rabc

Wne FlUX totaux aux enroulements a, b et ¢ du stator
W, e FlUX totaux aux enroulements A, B et C du rotor
V, Vecteur tension staorique triphasee

V, Vecteur tension rotorique triphasee

@s:Vecteur flux statorique triphase

@, Vecteur flux rotorique triphasé

I, Vecteur courant statorique triphase

I, Vecteur courant rotorique triphasé

Is Inductance propre des enroulements statoriques
I, Inductance propre des enroulements rotoriques
ms Inductance mutuelle des enroulements statoriques

m, Inductance mutuelle des enroulements rotoriques




M, représente la matrice des inductances mutuelles entre les phases statoriques et rotoriques

V,, : Composante directe de la tension au stator dans le repére de Park
V,, : Composante directe de la tension au rotor dans le repere de Park
|4 : Composante directe du courant au stator dans le repére de Park
I, : Composante directe du courant au rotor dans le repere de Park
Y,q : Composante directe du flux au stator dans le repere de Park

Y,s - Composante directe du flux au rotor dans le repére de Park

Vqs : Composante en quadrature de la tension au stator dans le repere de Park

Vqr : Composante en guadrature de la tension au rotor dans le repere de Park

I ¢s - COmposante en quadrature du courant au stator dans le repére de Park
Iqr : Composante en guadrature du courant au rotor dans le repere de Park
¥, - Composante en quadrature du flux au stator dans le repere de Park
¥, - Composante en quadrature du flux au rotor dans le repére de Park

g : Glissement du rotor par rapport au stator de la machine

o,  Pulsation des grandeurs électriques statoriques

S

. : Pulsation des grandeurs électriques rotoriques

r

6. : Angle électrique relatif aux grandeurs électriques statoriques

S

0. : Angle electrique relatif aux grandeurs électriques rotorigques
p : Nombre de paires de poles

V,; avec i €{1,2,3} : Tensions simples modulées par le convertisseur coté réseau

V,, : Composante directe de la tension aux bornes de I’inductance du filtre dans le repere de Park

Vbq : Composante quadratique de la tension aux bornes de I’inductance du filtre dans le repére de Park
Iy, : Composante directe du courant circulant dans le filtre dans le repére de Park

itq : Composante quadratique du courant circulant dans le filtre dans le repére de Park

|, Composante directe du courant total envoyé au réseau

|, Composante quadratique du courant total envoyeé au réseau

V., : Composante directe de la tension modulée coté réseau dans le repére de Park.

V,,q : Composante en quadrature de la tension modulée coté réseau dans le repere de Park.

V.4 : Composante directe de la tension modulée coté rotor dans le repére de Park.

V__ Composante en quadrature de la tension modulée coté rotor dans le repére de Park.

rmq




<

md-reg "

<

mg-reg *

<

rd-reg *

rq-reg *

v, Composante directe de la tension du réseau

V,, Composante en quadrature de la tension du réseau

P, : Puissance active envoyée par le filtre au réseau
Q: : Puissance réactive envoyée par le filtre au réseau
P _rer- Puissance active de reférence
Q rer: Puissance réactive de référence
S : L’opérateur de Laplace
E,: L’¢énergie stockée

J, : Moment d’inertie du volant

Q, : Vitesse angulaire de rotation du volant

P, : La puissance stockee par le volant

L, was : Inductance propre cyclique statorique de la MAS

L, was : Inductance propre cyclique statorique de la MAS

L, was : Inductance propre cyclique rotorique de la MAS

: Composante directe de la tension de réglage du convertisseur coté réseau
: Composante en quadrature de la tension de réglage du convertisseur coté réseau
: Composante directe de la tension de réglage du convertisseur coté rotor

: Composante en quadrature de la tension de réglage du convertisseur coté rotor

M : Inductance cyclique mutuelle entre le stator et le rotor de la MAS

o : Coefficient de dispersion

R,_mas : Résistance d’une phase statorique de la MAS
R, _wmas : Résistance d’une phase rotorique de la MAS

i, : Composante directe du courant statorique

iSq . Composante quadratique du courant statorique

vV, ©  Composante directe de la tension statorique

Vy, ¢ Composante quadratique de la tension statorique

f 1 Le coefficient du frottement visqueux pour la MAS

v

Q La vitesse nominale de la MA

vn

Y, : Le flux rotorigue nominal de la MAS
Y, : Le flux statorique nominal de la MAS

v La valeur efficace de la tension simple statorique

S




®,  Lapulsation du réseau

\Y/

4_reg L@ COMposante directe de la tension de réglage du convertisseur coté MAS

qureg La composante quadratique de la tension de réglage du convertisseur coté MAS

(¥ La composante directe du courant statorique de la MAS.

iSq La composante quadratique du courant statorique de la MAS.

V. Lacomposante directe de la tension de référence issue de la commande vectorielle de
la MAS.
Vg, ret L& composante quadratique de la tension de référence issue de la commande vectorielle

de la MAS.



